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1 Bezpecnostni pokyny

Pfed instalaci a zprovoznénim tohoto produktu si prosim pozorné piectéte tyto bezpecnostni
pokyny a vSechny varovné §titky na vybaveni. Zajistéte, aby byly varovné stitky vzdy
udrzovany v Citelném stavu a nahrazujte pfipadné chybéjici ¢i poSkozené Stity. Vice v
publikaci SINAMICS V20 Operating Instructions (Navod k obsluze)
http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/67267484 .

Obecna varovani

ANEBEZPECI’

Smrt elektrickym proudem

Ve vnitfnich kondenzatorech DClink zlstava nebezpeéné napéti i po odpojeni
Z napajeni.

Dotykani se svorek muze vést ke smrti elektrickym proudem.

Nedotykejte se zadnych svorek pfinejmensim pét minut po odpojeni méniée

od zdroje napajeni.

Proud v ochranném uzemnovacim vodigi

Zemni svodovy proud muze u méni¢e SINAMICS V20 presahnout 3,5mA AC.
Z tohoto divodu je vyzadovano pevné spojeni se zemi, pficemz minimalni
velikost ochranného uzemnovaciho vodi¢e musi odpovidat lokalnim
bezpecnostnim normam pro zafizeni s velkym zemnim svodovym proudem.
Méni¢ SINAMICS V20 byl navrzen tak, aby byl chranén pojistkami. Pokud
vSak chcete pouzit proudovy chrani¢ (RCD) ¢i monitorovaci zafizeni na
zbytkovy proud (RCM) pfed napajenim, musi byt toto zafizeni typu B, nebot’

meéni¢ muze zplsobovat vznik DC proudu v ochranném uzemnovacim vodici.
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AVAROVAN i

Bezpec€né pouziti ménicl

Toto zafizeni pracuje pod vysokym napétim a ovlada potencionalné nebezpecné rotujici
mechanické Casti. Pokud se nebudete fidit instrukcemi uvedenymi v tomto manualu, hrozi
ujma na majetku, zavazna osobni zranéni i ztrata Zivota.

S timto zafizenim by mél pracovat pouze kvalifikovany personal, ktery je seznamen se vSemi
bezpecénostnimi instrukcemi, instalaci, uvedenim do provozu, provozem a udrzbovymi
procedurami uvedenymi v tomto manualu

Neautorizovana manipulace se zafizenim je zakazana.

Ochrana v pfipadech pfimého kontaktu u napéti < 60 V (PELV = Protective Extra Low
Voltage podle EN 61800-5-1) je povoleno pouze c oblastech s vyrovnavanim potenciall
propojenim a v suchych interiérech. Pokud tyto podminky nejsou splnény je tfeba aplikovat
jiné ochranné prostfedky proti zasahu elektrickym proudem napf. ochranné izolace.

Méni¢ musi byt uzemnén. Nespravné uzemnéni ménice muze vést k nebezpeénym
podminkam, které mohou za urcitych podminek vést ke smrti.

Pred vytvarenim nebo Upravou spojeni v zafizeni je nutné zafizeni odpojit od zdroje napéti.
Instalujte méni¢ na kovovou montazni desku v rozvadéci. Tato montazni deska nesmi byt
natfena barvou a musi mit byt dobfe vodiva.

Je pfisné zakazano odpojovat cokoliv od sité na motorové strané systému, pokud je ménic v
provozu a vychozi proud neni roven nule.

Vénujte zvySenou pozornost obecnym i regionalnim instalaénim a bezpe¢nostnim normam
tykajicich se prace s instalacemi pod nebezpe¢nym napétim (napf. 61800-5-1) stejné tak
jako relevantnim normam tykajicich se spravného uziti nastroju a ochranného vybaveni
(PPE).

Jsou povoleny pouze trvale pevné pfipojky zdrojového napéti. Toto zafizeni musi byt
uzemnéno (IEC 536 tfida 1, NEC a dalSi pouzitelné normy).

Jakékoliv chyby vyskytujici se béhem provozu zafizeni mohou vést k zavaznym Skodam na
majetku i Ujmam na zdravi. Musi tedy byt pouzity externi ochranna opatreni, aby byl zajistén
bezpecény provoz i v pfipadé, Zze se vyskytne chyba (napf. nezavislé koncové spinace,

mechanické blokovani apod.)
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Uvedeni do provozu

AVAROVAN i

Vysokonapétové svorky
Nasledujici svorky mohou vést nebezpecné napéti, i pokud neni ménic zrovna v provozu:
- Hlavni vstupni svorky L1, L2, L3 a PE svorka
- Motorové svorky U, V, W a vystupni svorka zemé
- DC link svorky DC+ a DC-
- Svorky brzdného odporu R1 a R2 (pouze u konstrukéni velikosti D)
Toto zafizeni nelze pouzivat jako mechanismus "nouzového zastaveni" (viz EN 60204,
9.2.5.4).

Je zakazano otevirat, pfipojovat €i odpojovat zafizeni bé€hem provozu.

Provoz

AVAROVANi

Rizika nespravného nastaveni parametri

Néktera nastaveni parametrt (napf. P1210) mohou zpusobovat automaticky restart ménice
po selhani zdroje napéti, napf. automaticka funkce restart.

K zajisténi spravného provozu musi byt parametry motoru pfesné nakonfigurovany pro

ochranu pred pretizenim motoru.

Uziti brzdného odporu

Uziti nespravného brzdného odporu muze vést k zavaznym skodam na majetku i Gjmam na
zdravi. Vzdy pouzivejte vhodny brzdny odpor a spravné jej instalujte.

Teplota brzdného odporu se béhem provozu znacné zvysuje. Vyhnéte se pfimému kontaktu

s brzdnym odporem.

AVAROVAN i

Horky povrch
Bé&hem provozu a kratkou chvili po vypnuti méni¢e mohou oznacené plochy
ménice dosahovat

vysokych teplot. Vyhnéte se proto pfimému kontaktu s témito ¢astmi ménice.
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Oprava

AVAROVAN i

Oprava a nahrada zafizeni

Opravy na zafizeni mize provadét pouze Siemens Service - bud’ opravarenska centra
autorizovana spolec¢nosti Siemens, nebo autorizovany personal, ktery byl dukladné
seznamen se v§emi varovanimi a provoznimi procedurami obsazenymi v tomto manualu.
Jakékoliv vadné dily &i soucastky musi byt nahrazeny dily ze seznamu relevantnich
nahradnich dilu.

Pfed otevienim zafizeni jej odpojte od zdroje napéti.

Zbytkova rizika

APOZOR

Zbytkova rizika systému s elektrickymi pohony
Ovladani a pohon systému s elektrickymi pohony (PDS) je schvaleno pro primyslové a
komer¢ni uziti pro priimyslovou dodavku. Jejich uziti ve vefejné dodavce vyzaduje odliSnou
konfiguraci a/nebo pfidavna opatreni.
Tyto komponenty mohou byt pouzivany pouze v uzavienych prostorech nebo v rozvadécich
vySSi urovné se viemi ochrannymi obaly dobfe uzavienymi a pouze za uziti vSech
ochrannych zafizeni.
S témito komponenty muze manipulovat pouze kvalifikovany a trénovany technicky personal,
ktery zna a bere na védomi v8echny bezpeénostni informace a pokyny uvedené na zafizeni
a v prislusné technické dokumentaci.
PFi hodnoceni rizik spojenych se zafizenim v souladu se smérnici pro strojni zafizeni EU
musi vyrobce zafizeni zvazit nasledujici zbytkova rizika spojena s ovladanim a pohonem
PDS.
1. Nechténé pohyby ¢asti pohanéného stroje béhem uvedeni do provozu, provozu, udrzby a
oprav mohou byt zpUsobeny napfiklad:

- Hardwarovymi defekty a/nebo chybami software na senzorech, regulatorech,

servopohonech a pfipojenich.

- Dobou odezvy na regulatoru a pohonu

- Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci

- Kondenzaci/vodivym znecisténim

- Nastavenim parametr(, programovanim, kabelaz a chybami v instalaci

- Uzivanim radiovych zafizeni/mobilnich telefont v bezprostfedni blizkosti regulatoru

- Vné&jSimi vlivy/poskozenimi
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2. Vyjimec€né teploty a emise svétla, hluku, ¢astic nebo plynu zplsobené napf.:

Spatnym fungovanim komponent
Chybami software
Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci

Vné&jSimi vlivy/poskozenimi

3. Nebezpecné napéti zpusobené napt.:

Spatnym fungovanim komponent

Vlivem elektrostatického naboje

Indukci napéti v pohybujicich se motorech

Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci
Vné&jSimi vlivy/poskozenimi

Kondenzaci/vodivymi znecisténimi

4. Elektricka, magneticka a elektromagneticka pole vznikajici béhem provozu mohou byt

nebezpecna pro lidi s kardiostimulatory, implantaty, kovovymi nahradami kloub atd.

5. Vypousténi latek znecist'ujicich zivotni prostredi Ci jinych emisi jako disledek

nespravného ovladani systému a/nebo neschopnosti nakladat s komponenty spravné a

bezpecné.
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2

2.1

Instalace

Montazni orientace a bezpe¢né vzdalenosti

=100 mm V\fzduch

=100 mm mzduch

(FSA bez ventilatoru,
FSB az FSD)

= 85 mm

Mechanicka instalace

(FSA s ventilatorem)

vrsw

VnéjSi rozméry a vrtaci vzory (montaz skfin-panel)

Méni¢ musi byt namontovan ve

vertikalni poloze na plochy a nehoflavy

povrch, ktery je uzavien v elektrické

provozni oblasti nebo v rozvadédi.

Konstrukéni velikost: (v mm) | FSA FSB FSC FSD
W 90 140 184 240
H 150 160 182 206.5
H1 166 - - -
H1
D 145.5 164.5 169 172.5
(114.5%)
: D1 - 106 108 08
H1:Vyska konstrukéni
velikosti A s ventilatorem | Vrtaci 79 127 170 223
D1:Hloubka ve skfini pro | VZOr Q;\ b };\ —— g@\ e | N &
o . s R N AN
pravle¢nou montaz (push- = 9 o @ ©
= -~ ¥ ©|
through) -
° & ° T o e+t || o o
Upevnéni | 4 x M4 Srouby 4 x M5 Srouby
4 x M4 matice 4 x M5 matice
4 x M4 podlozky 4 x M5 podlozky
Utahovaci moment: 1.8 Nm = | Utahovaci moment: 2.5 Nm £ 10%
10%

*Hloubka verze bez chladiCe (Flat plate) méniCe (pouze varianta 400V 0,75kW)
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Vnéjsi rozméry a vrtaci vzory (pravie¢na montaz )

Konstrukéni velikost B Konstrukéni velikost C Konstrukéni velikost D
Vrtaci vzor a vyiez 125 170 223
(mm) 118 —— L
N s | & [
Oblast Sl Oblast =N ’ S
vjfezu ~ - o Oblast vyrezu N
o o o Gd‘_ o G—m
g G @
Upevnéni 4 x M4 Srouby 4 x M5 Srouby 4 x M5 Srouby
Utahovaci moment 1.8 Nm = 10% 2.5Nm £ 10% 2.5Nm £ 10%

Pro vice informaci o pravie¢né montazi (push-through) a instalaci plochého ménice (flat

plate) viz SINAMICS V20 Navod k pouziti ménice (Inverter Operating Instructions).

2.2 Elektricka instalace

AVAROVAN i

PoZadavky pro instalaci v USA/Kanadé (UL/cUL)
Vhodné pro pouziti v obvodech dodavajicich napéti ne vétsi nez 40000 rms symetrickych Ampér,
480Vac maximum pro 400V varianty méni¢i nebo 240Vac maximum pro 230V varianty méni¢u pouze
za pfedpokladu, Ze jsou chranény UK/cUL certifikovanymi pojistkami. Pro kazdou konstrukéni velikost
od A do D pouzivejte vyhradné médény drat tfidy 1 75°C.
Toto zafizeni mlze poskytovat vnitini ochranu proti pretizeni motoru podle UL508C. Pro soulad s
UL508C nesmi byt parametr P06010 zménén ze svého tovarniho nastaveni 6.
Pro kanadské (cUL) instalace musi byt napajeni ménice vybaveno externimi chranici s t€mito
charakteristikami:
e Ochranna zafizeni proti pfepéti; zafizeni musi byt vedeno jako ochranné zafizeni proti prepéti
(Kéd kategorie VZCA a VZCA7)
e Jmenovité nomindlni napéti 480/277 VAC (pro 400V varianty) nebo 240VAC (pro 230V
varianty), 50/60Hz, 3fazové (pro 400V varianty) nebo 1fazové (pro 230V varianty)
e Svorkové napéti VPR = 2000V (pro 400V varianty) / 1000V (pro 200V varianty), IN = 3kA min,
MCOV = 508VAC (pro 400V varianty) / 264 VAC (pro 200V varianty), SCCR = 40kA
e Vhodné pro SPD aplikace typu 1 nebo typu 2

o Mezi fazemi a mezi fazi a zemi bude volna svorka
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Blokové schéma:

] — —
1400V ="
R beeerey —— et
it e
1230V —

! Digitalni vstupy

: —oDI 1

: —o DI 2

| E —op|3 @

| Z —Dl4 o

l DIC

! 24V

I

|||—

Doporucéené typy pojistek

Toto zafizeni je vhodné pro pouziti v sitich do 40000 symetrickych Ampéra (rms), pro

maximalni jmenovité napéti +10%, pokud je chranéno vhodnou standardni pojistkou.

Konstrukéni | Doporuéeny typ pojistky Konstrukéni | Doporuéeny typ pojistky
velikost velikost
Odpovidajici CE | Odpovidajici UL Odpovidajici CE | Odpovidajici UL
(Siba URZ) (Siba URZ)
400V | A |50124 34 (16 A) |15 A 600 VAC, tfidaJ |230V |A |3NA3805 (16 A) |15 A 600 VAC, tfida J
B |50 124 34 (20 A) |20 A 600 VAC, tfida J B |3NA3812 (32 A) |30 A 600 VAC, tfida J
C [50 14034 (30 A) |30 A 600 VAC, tfida J C |3NA3820 (50 A) |50 A 600 VAC, tfida J
D 5014034 (63 A) |60 A 600 VAC, tfida J
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Popis svorkovnice

Hlavni svorky
(L1, L2/N, L3)
PE svorka

| 3
=

Konstrukéni velikost A ————

Rozsifujici port ———

UzZivatelske svorky ———zz35=c258838

PfiloZte plochy Sroubovank
(velikost bitu: 0,4 x 2,5 mm) ke
svorce. Zatlacte smérem dolu
maximalni silou 12 N a zespodu &/
vlozte ovladaci drat.

~——

DC svorky
(DC-, DC+)
Svorky motoru
(U, V, W)

Varianty 230V

L LN

©

" Konstrukéni velikostiBaC ™

o0 e 88

Vystupni svorka zem

@ v Vv W Dpc DG+

Konstrukéni velikost D

EECECECECECE

]

Svorky brzdného odporu
(R1, R2)

Doporucené prurezy kabell a utahovaci momenty Sroubt

Konstrukéni | Jmenovity

Sitové a PE svorky

Motor / DC / brzdny odpor / vystup zem -

velikost vystupni svorky
vykon
Prafez Utahovaci moment Prafez Utahovaci moment Sroub
kabelu Sroubl (tolerance: + 10%) kabelu (tolerance: £ 10%)
400V
A 0.37 - 0.75 kW | 1.0 mm?2 1.0 Nm 1.0 mm? 1.0 Nm

1.1-22kW |1.5mm?

1.5 mm?2

B 3.0-40kW |2.5mm2 2.5 mm? 1.5 Nm
C 5.5 kW 4.0 mm? 2.4 Nm 4.0 mm? 2.4 Nm
D 7.5 kW 6.0 mm? 6.0 mm?

11to 15 kW 10 mm? 10 mm?
230V
A 0.12do 0.25 |1.5mm?2 1.0 Nm 1.0 mm? 1.0 Nm

kW

0.37do 0.55 |2.5mm?
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Konstrukéni | Jmenovity Sit'ové a PE svorky Motor / DC / brzdny odpor / vystup zem -
velikost vystupni svorky
vykon
Prifez Utahovaci moment Prifez Utahovaci moment Sroubu
kabelu Sroubl (tolerance: * 10%) kabelu (tolerance: £ 10%)
kW
0.75 kW 4.0 mm?
B 1.1-15kW |6.0 mm2* 2.5 mm? 1.5 Nm
C 2.2-3.0 kW 10 mm?2 2.4 Nm 4.0 mm2 2.4 Nm

*S UL certifikovanou lisovanou vidlici

AUPOZORNI'ENI'

Poskozeni sitovych svorek
Béhem elektrické instalace ménice konstrukéni velikost A/B uzivejte zaplétané kabely/
kabely s UL certifikovanymi, vhodnymi lisovanymi vidlicemi misto pevnych kabell / kabelu s

hfebi¢kovym lisovanim pro spojeni sitovych svorek.

Kabel s UL certifikovanou [:l:‘ Kabel s hiebickovym
lisovanou vidlici J lisovanim x

Z% Zaplétany kabel :':I Pevny kabel

Maximalni délky kabell motoru

Varianta Maximaini délka kabelu
ménice
Bez sit'ové tlumivky nebo externiho EMC filtru Se sit'ovou tlumivkou S externim EMC
filtrem 1

400V Nestinény Stinény Odpovidajici EMC | Nestinény Stinény Odpovidajici EMC
(RE/CE C3) 2 (RE/CE C2)

FSA 50 m 25m 10m 150 m 150 m 25m

FSB to FSD |50 m 25 m 25 m 150 m 150 m 25m

230V Nestinény Stinény Odpovidajici EMC | Nestinény Stinény Odpovidajici EMC
(RE/CE C2) 2 (RE/CE C2)

FSA 50 m 25m 10m 200 m 200 m 5m

FSBto FSC |50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m
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N Specifikovano v sekci B. 1.8 Navodu k pouziti ménice

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67267484

2) Pouze pro filtrované varianty. RE/CE C3 vypovida o EMC shodé s EN61800-3

kategorie C3 pro vyzafované a indukované emise; RE/CE C2 vypovida o EMC shodé

s EN61800-3 kategorie C2 pro vyzafované a indukované emise

3) Pouze pro nefiltrované varianty

Povolené priifezy kabell I/O svorek

Typ kabelu

Povoleny prifez kabelu

Pevny nebo splétany kabel

0.5az 1.5 mm:

Ochranny krouzek s izolaénim rukavem

0.5 mmz
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2.3

Technické specifikace

Trifazové AC 400 V ménice

Jednofazové AC 230 V ménice

Charakteristiky sitového n

apéti

Napét'ovy rozsah

380V az 480 V AC (tolerance: -15 % az
+10 %)

47 Hz az 63 Hz

Snizovani proudu vznika pfi vstupnich
napétich / spinacich frekvencich vyssich
nez 400 V / 4kHz. *

200V az 240 V AC (tolerance: -10 % az
+10 %)

47 Hz az 63 Hz

Snizovani proudu vznika pfi vstupnich
napétich / spinacich frekvencich vyssich
nez 230 V/ 8kHz. *

Kategorie prepéti

EN 60664-1 Kategorie lll

Povolena konfigurace

zdrojového napéti

TN, TT, IT **, TT uzemnéna linka

TN, TT

Napajeci prostredi

Druhé prostfedi (soukroma elektricka sit)) *

Okolnostni podminky

Teplota okolniho

vzduchu

0 °C to 40 °C: bez snizovani

40 °C to 60 °C: se snizovanim *

Skladovaci teplota

-40°Cto+70°C

Ochranna tfida

IP 20

Maximalni vlhkost

95% (nekondenzujici)

Narazy a vibrace

Dlouhodobé skladovani v pfepravnim baleni podle EN 60721-3-1 Tfida 1M2

Pfeprava v pfepravnim baleni podle EN 60721-3-2 Tfida 2M3

Vibrace bé&éhem provozu podle EN 60721-3-3 Tfrida 3M2

Provozni vySka

Do 4000 m nad mofem

1000 m to 4000 m: snizovani vystupniho proudu *

2000 m to 4000 m: snizovani vstupniho napéti *

Environmentalni tfidy

Trida znecisténi: 3S2
Ttida plynu: 3C2 (SO;, H.S)
Trida klimatu: 3K3

* Vice v dokumentaci na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67267484

** Pouze méni¢ bez odruSovacich filtri mize pracovat na IT napajecim systému!
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3 Uvedeni do provozu

Pro vice informaci o parametrech, chybach a alarmech ¢téte Dodatek A tohoto dokumentu.

Detailni popis nastaveni naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67267484

3. 1 Vestaveny zakladni ovladaci panel (BOP)

LCD
displej

Funkce tladitek

Stavova LED

Zastavi ménié

Jeden stisk

Reakce zastaveni OFF1 v HAND modu.

Dvajity stisk (< 2 s) nebo
dlouhy stisk (> 3 s)

Reakce zastaveni OFF2: méni¢ ponecha motor volné dobéhnout .

. Zapne méni¢ v HAND / JOG médu.

Multifunkéni tladitko

Kratky stisk (< 2 s)

o Otevie menu nastaveni parametri nebo posune na dalsi
obrazovku

o Restartuje hodnotu pfi editaci hodnot u vybrané polozky

o Stisknéte dvakrat u hodnoty pfi editaci hodnot pro zruSeni zmény

a navrat

Dlouhy stisk (> 2 s)

o Navrat do stavového okna

o Otevre setup menu (menu nastaveni)

. Kréatky stisk (< 2 s)

e Prepne mezi stavovymi hodnotami

SINAMICS V20 Uvedeni do provozu 02/2013 CZ
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o Otevie mod nastaveni hodnot nebo zméni nasledujici Cislici

e Vymaze chyby

Dlouhy stisk (> 2 s) e Rychlé nastaveni Cisla parametru ¢i hodnoty
M + Stisknéte pro pfepnuti mezi médy HAND (ikona ruky) / JOG (blikajici ikona ruky) / AUTO (bez
ikony).
0K Poznamka: Jog mod je pristupny, pouze pokud je motor zastaven.
A e Posun vybéru v menu nahoru, zvysi hodnotu ¢&i setpoint.
e Dlouhy stisk (>2 s) pro rychlou zménu hodnot.
v e Posun vybéru v menu dold, snizi hodnotu &i setpoint...
e Dlouhy stisk (>2 s) to pro rychlou zménu hodnot.
A + Obrati smér rotace motoru.
v

Stavové ikony ménice

(X

Ménic¢ hlasi alespori jednu Eekajici chybu.

A

Ménic¢ hlasi alespori jeden Cekajici alarm

&

e Ménic je v béhu (frekvence motoru mize byt 0 ot. /min).
e Méni¢ muze byt neoekavané napajen (napf. v médu ochrany pfed zamrznutim).
(blikajici):

Motor rotuje v opaéném sméru.

2N Ménié& je HAND médu.
222 Ménié je v JOG médu.
(blikajici):

SINAMICS V20 Uvedeni do provozu 02/2013 CZ
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Struktura menu

Prvni zapnuti / tovarni reset

<

50 / 60 Hz Vybé&rové menu

507 == 60nP?[—] 607|

(50 ?)

(60 hp ?)

(60 ?)

||<<2@

Menu nastaveni

C Data motoru }

C Makro pfipojeni )

C Aplikaéni makro )

Nasledné zapnuti IE‘ (<2s)/ . / -

L

Menu displeje

[M]29

Cystupni frekvence @_

vastupni napeti V)

C

Vdc V )

v

C Setpoint

Editace parametru €islo po Cisle

[o] > 25)

I

1

1

1

]

:

:

I

1

]

: v
! ( Proud motoru A )
I

: v
I

]

]

I

1

]

1

:

I

1

[6] <29

v

POOO3 POOD3

h

[4]

A

F 3

Menu parametrd

Mz 1

~

Upravujte ¢&i prohlizejte
véechny dostupné parametry

[ox] < 29)

POODT [

v

PODDT

s 2 8 —p

1 [M<2s

[v]

[#]<25)

A 4

PO3YT r0941

[:](qunysﬁsm
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3.2 Rychlé uvedeni do provozu

Poznamka

Tato kapitola popisuje jak provést rychlé uvedeni do provozu pfes menu nastaveni.

Pokud jste zvykli uvadét méni¢ do provozu nastavovanim zadanych parametr(i v menu parametrd, nahlédnéte do
SINAMICS V20 Navodu k pouZiti ménice pro detailni popis.

Detailni popis nastaveni naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67267484

Struktura menu nastaveni

Menu nastaveni D | E‘
N Data motoru )Z D PBT‘B'-! 4@ FDT‘BS PD{IDD
[v] <29
v
C Makro piipojen )f} -[n000 JZL CaO0!|...|Cn0 i1
E (<29) Symbol !‘ninus znaglualné \ryb!ané makro I

=

r

h

RPO (O|. |RPO3D

A
(Aplikaéni makro ) ~|-aPoaog

r

Bézné parametry

P 1082 |...|P2203

\//
o
ca
o
=]

@ |=

[v] <29

3.2.1 Nastaveni dat motoru

Parametr Popis Parametr Popis

P0100 50/ 60 Hz vybér P0O309[0] ® |Jmenovita ucinnost motoru [%]
P0304[0] ® |Jmenovité napéti motoru [V] P0310[0] ® | Jmenovita frekvence motoru [Hz]
P0305[0] ® |Jmenovity proud motoru [A] P0311[0] ® | Jmenovita rychlost motoru [ot. /min]
P0307[0] ® |Jmenovity vykon motoru [kW / hp] P1900 Zvolte identifikaci dat motoru
P0308[0] ® |Jmenovity uginik motoru (cose)

Poznamka: "e" oznacuje, Zze hodnota tohoto parametru musi byt nastavena podle Stitku motoru.
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3.2.2

Funkce

Nastaveni maker pripojeni

V tomto menu vybirate makro pfipojeni tj. zapojeni svorek uzivatelské svorkovnice pro

pozadovany zpUsob ovladani.

Makra pfipojeni

Cn001 — Panel BOP jako jediny zptsob oviadani

Cn002 - Ovladanf pomoci svorek (PNP / NPN) a
nastaveni frekvence analogovym vstupem

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
I

[— —

oV
AO+ AO- DO1+ DO1-

5 | 19
_J— 220\.f

Rychlost V béhu Chyba

DO2

0~20mA=
0~50/60Hz

Potenciometrem nastavujeme otacky

e Hand/ Auto pfepinani mezi BOP a svorkami

M+0K

e DI1=ZAP/VYP1, DI2=REVERZ,
DI3=RESET,DI4=JOG VPRAVO

e NPN i PNP zapojeni se zméni pfipojenim DIx
a DIC. Na obrazku je zapojeni PNP (DIC=0V a
DIx na 24V). Pro NPN zapojeni jsou polarity
obracené (DIC=24V a DIx na 0V).

0~10V=
0~50/60Hz

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V
f_ —

DO2

AO+ AO DO1+ DO1—

> J—.[ | 220\/ 9

Rychlost  V bé&hu Chyba

0~20mA=
0~50/60Hz
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Cn003 - Pevné rychlosti (jeden vstup=jedna frekvence)

Cn004 - Pevné rychlosti v binarnim médu

Tri fixni rychlosti s povelem ZAP / VYP

e Hand/ Auto pfepinani mezi BOP a svorkami

M 0K

+

DI1=ZAP/VYP1, DI2=FF1, DI3=FF2, DI4=FF3
(FFx= pevné otacky x)
Pokud je aktivnich nékolik digitalnich vstupt ve

stejnou chvili, vybrané frekvence budou
seéteny, napf. FF1 + FF2 + FF3

10V Al1 Al2 O?/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

r—- DOZ
ov
AO+ AO DO1+ DO‘1—
5 19
_J— zzov
Rychlost V bé&hu Chyba

0~20mA=
0~50/60Hz

Pevné rychlosti s povelem ZAP v binarnim médu
DI1=FF bit 0, DI2= FF bit 1, DI3=FF bit
2,DI4=FF bit 3 (FF bit x = binarni pfepinac)
Pomoci volica pevnych frekvenci (P1020...

P1023) mlze byt vybrano az 16 riznych
hodnot pevnych frekvenci (0 Hz, P1001...
P1015)

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

r—— DO2
oV
AO+ AO- DO1+ DO1-
5 J-—[ zzov 9
Rychlost  V bé&hu Chyba
0~20mA=
0~50/60Hz

Cn005 - Pevna frekvence a analogovy vstup

Cn006 - Pulsni ovladani, nastaveni otaéek pridej/uber

2 pevné frekvence a analogovy vstup jako pfidavny
zdroj frekvence
. DIM1=ZAP/VYP1, DI2=FF1, DI3=FF2,
DI4=RESET ( FFx= pevné otacky x)
. Pokud jsou DI2 a DI3 aktivni spole¢né, budou
vybrané frekvence scitany, napf. FF1 + FF2

0~10V=
0~50/60Hz

10V Al1

Al2 O\I/ DI1 DI2 DI3 DIl4 DIC 24V OV

I'__

DO2
AO+ AO- DO1+ DO1 -

Rychlost V béhu

0~20mA=
0~50/60Hz

Povsimnéte si, ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.

DI1=VYP, DI2= ZAP, DI3=PRIDEJ, DI4=UBER

10V Al1

Al2 OIV DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

r—-— DO2

oV
AO+ AO- DO1+ DO1

7 J_15 16 7 19
Rychlost V béhu Chyba
0~20mA=
0~50/60Hz
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Cn007 — Pulsni ovladani s analogovym nastavenim
otacek

Cn008 - PID regulator s analogovou zadanou hodnotou

Povsimnéte si, ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.
DI1=VYP1, DI2= ZAP vpied, DI3=ZAP vzad,
DI4=RESET

0~10V=
0~50/60Hz

10V AIT A2 OV DIt D
P——

()% ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

5 15 |16 17] 1 19
T—L 220V

Rychlost  V bé&hu Chyba

0~20mA=
0~50/60Hz

DO2

Pokud PID regulator vyzaduje nastaveni negativniho
setpointu, upravte zapojeni setpointu a zpétné vazby
podle potreby.

DI1=ZAP/VYP1, DI3=RESET

0~20mA

Skute¢na hodnota
PID Q P

setpoint

5 8 9 [0 11 [iz |13

10V Al1 A2 OI\/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

[——

DO2

Rychlost V b&hu

0~20mA=
0~50/60Hz

Cn009 - PID regulator s pevnou zadanou hodnotou

Cn010 - Rizeni komunikaci po lince RS485 s USS
protokolem

e DI1=ZAP/VYP1, DI2=FF1, DI3=FF2,DI4=FF3
(FFx= pevné otacky x)

0 ~20mA
Skuteéna hodnota

10V AI1 AI2 OV DI1 DI2 DI3 DM DIC 24V 0V
P——

DO2

oV oV
AO+ AO- DO1+ DO1-
.“. ! |

Rychlost

P+ N-
6 7

V béhu

Chyba

0~20mA=
0~50/60Hz
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Cn011 - Rizeni komunikaci po lince RS485 s MODBUS

RTU protokolem

1 2

10V Al1

3 5 8 9 10 11
Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V oV

12 13 14

r—-— DO2
(0)%
AO+ AO DO1+ DO1—
5
—L-I: zzov

Rychlost V bé&hu Chyba
0~20mA=
0~50/60Hz

RS-485 MODBUS RTU
ON / OFF, rychlost

Makro pfipojeni nastavi nize uvedené parametry takto:

Popis Zakladni hodnoty pro makra pfipojeni (Cn...)
001 (002 | 003 |004 005 006 (007 {008 |009 |010|011

P0700[0] | Vybér zdroje pfikazl 1 2 2 2 2 2 2 2 2 5 |5
P0701[0] | Funkce digitalniho vstupu 1 |- 1 1 15 1 2 1 1 1 - -
P0702[0] | Funkce digitalniho vstupu 2 |- 12 |15 16 15 1 2 - 15 - -
P0703[0] | Funkce digitalniho vstupu 3 |- 9 16 17 16 13 (12 |9 16 - -
P0704[0] | Funkce digitalniho vstupu 4 |- 10 |17 18 9 14 |9 - 17 - -
P0727[0] | Vybér 2 / 3dratové metody - - - - - 3 2 - - - -
P0731[0] | BI: Funkce digitalniho 52.2152.2|52.2 |52.2 |52.2 |522|52.2(52.2 |- - -

vystupu 1
P0732[0] | BI: Funkce digitalniho 52.3152.3|52.3 [52.3 |52.3 |52.3|52.3(52.3 |- - -

vystupu 2
PO756[1] | Typ Al - - - - - - - 2 - - -
P0771[0] | Cl: Analogovy vystup 21 (21 |21 21 21 21 |21 |21 - - -
P0810[0] | BI: CDS bit 0 (Hand/Auto) 0 - - - - - - - - - -
P0840[0] | BI: ON / OFF1 - - - 1025.0 | - - - - - - -
P1000[0] | Vybér frekvence 1 2 3 3 23 1 2 - - 5 1|5
P1001[0] | Pevna frekvence 1 - - 10 - 10 - - - - - -
P1002[0] | Pevna frekvence 2 - - 15 - 15 - - - - - -
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Popis

Zakladni hodnoty pro makra pfipojeni (Cn...)

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

011

P1003[0]

Pevna frekvence 3

25

P1016[0]

Méd pevné frekvence

P1020[0]

Bl: Vybér pevné frekvence
bit 0

7221

722.0

7221

P1021[0]

Bl: Vybér pevné frekvence
bit 1

722.2

722.1

722.2

P1022[0]

Bl: Vybér pevné frekvence
bit 2

722.3

722.2

P1023[0]

Bl: Vybér pevné frekvence
bit 3

722.3

P1040[0]

Setpoint MOP

P1047[0]

MOP nabéhovy ¢as RFG

10

P1048[0]

MOP dobéhovy ¢as RFG

10

P1074[0]

Bl: Vypnout pfidavny

setpoint

1025.0

P2010[0]

Pfenosova rychlost USS /
MODBUS

P2011[0]

USS adresa

P2012[0]

Délka USS PZD

P2013[0]

Délka USS PKW

127

P2014[0]

USS / MODBUS telegram off

time

500

100

P2021[0]

MODBUS adresa

P2022[0]

MODBUS prodleva odpovédi

1000

P2023[0]

RS485 vybér protokolu

P2200[0]

Povolit ovlada¢ PID

P2216[0]

Méd pevného setpointu PID

P2220[0]

Bl: Vybér pevného setpointu

722.1
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Popis

Zakladni hodnoty pro makra pfipojeni (Cn...)

001 {002 |003 |004 005 006 |007 {008 [009 (010|011

PID bit 0

P2221[0] | BI: Vybér pevného setpointu |- - - - - - - - 7222 |- -
PID bit 1

P2222[0] | BI: Vybér pevného setpointu |- - - - - - - - 722.3 |- -
PID bit 2

P2253[0] | CI: PID setpoint - - - - - - - 755.0 (2224 |- -

P2264[0] | CI: PID zpétna vazba - - - - - - - 755.1|755.1 |- -

3.2.3

Funkce

Nastaveni aplikacnich maker

Toto menu nastavi vhodné parametry ménice pro konkrétni typ pohonu.

APO010 - pohon je ur€en pro ¢erpadlo

APO020 — pohon je ur€en pro ventilator

AP21 — pohon je uréen pro kompresor

APO030 - pohon je ur¢en pro dopravnik

Kazdé aplikacni makro obsahuje sadu parametrovych nastaveni pro specifickou aplikaci. Po

vybéru aplikacniho makra bude pro zjednoduseni uvedeni do provozu v ménici pouzito

odpovidajici nastaveni.

Aplikaéni makro nastavi nize uvedené parametry takto:

Parametr | Popis Tovarni Zakladni pro aplikaéni makro Poznamky
nastaveni
AP010 | AP020 | AP021 | AP030
P1080[0] | Minimalni 0 15 20 - - Méni¢ bézi nizsi rychlosti nebo je
frekvence zastaven
P1300[0] | Ridici mod 0 7 7 0 1 =7: Kvadraticky V/f
=0: Linearni V/f
=1: V/f s FCC (fizeni toku)
P1110[0] | BI: Zastavit 0 1 - - - Zakaze reverzaci
negativni setpoint
frekvence
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Parametr | Popis Tovarni Zakladni pro aplikacni makro Poznamky
nastaveni
AP010 | AP020 | AP021 | APO30

P1200[0] | Letmy start 0 - 2 - - Synchronizace na otacejici se
motor po startu/autorestartu

P1210[0] | Automaticky restart |1 2 2 - - Automaticky start po obnoveni
napajeni

P1120[0] | Nabéhovy ¢as 10 10 10 10 5 Nabéhovy ¢as od nuly po
maximalni frekvenci

P1121[0] | Dob&hovy ¢as 10 10 20 10 5 Dobéhovy ¢as od maximalni
frekvence po nulu

P1312[0] | Podpora startu 0 - - 30 30 Podpora startu je u¢inna pouze pfi
prvni akceleraci

P1311[0] | Podpora 0 - - 0 - Podpora je u¢inna pouze pfi

akcelerace zrychlovani nebo brzdéni

P1310[0] | Prabézna podpora |50 - 50 - Dodatecnéa podpora funguijici ve

vSech frekvencich
r w v I 4 ]

3.2. 4 Nastaveni béznych parametru

Parametr Popis Parametr Popis

P1080[0] Minimalini frekvence motoru P1001[0] Pevny setpoint frekvence 1

P1082[0] Maximalni frekvence motoru P1002[0] Pevny setpoint frekvence 2

P1120[0] Nabéhovy ¢as P1003[0] Pevny setpoint frekvence 3

P1121[0] Dobéhovy ¢as P2201[0] Pevny PID setpoint frekvence 1

P1058[0] JOG frekvence P2202[0] Pevny PID setpoint frekvence 2

P1060[0] JOG nabéhovy Cas P2203[0] Pevny PID setpoint frekvence 3

3.3

Obnoveni zakladniho nastaveni

Parametr

Funkce

Nastaveni

P0003

Uroven uzivatelského pfistupu

= 1 (standardni Uroven uzivatelského pfistupu)
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Parametr

Funkce

Nastaveni

P0010

Parametr uvedeni do provozu

= 30 (tovarni nastaveni)

P0970

Tovarni reset

= 1: Parametr resetovan do ulozeného uzivatelského
nastaveni, pokud neni ulozen, tak do tovarniho nastaveni

(navrat k uzivatelskému nastaveni)

= 21: Parametr resetovan do tovarniho nastaveni,
uzivatelské nastaveni smazano (navrat k tovarnimu

nastaveni)

Po nastaveni P0970 ménic nejprve zobrazi na displeji "8 8 8 8 8" a nasledné "P0970".

P0970 a P0010 se automaticky resetuji na jejich plivodni hodnotu 0.

4

Informace o technické podpore

Zemé

Telefonni Gislo

Ceska republika

+420 800 122 552

Cina +86 400 810 4288
Némecko +49 (0) 911 895 7222
ltalie +39 (02) 24362000
Brazilie +55 11 3833 4040
Indie +91 22 2760 0150
Korea +82 2 3450 7114
Turecko +90 (216) 4440747
USA +1423 262 5710

Dal$i kontaktni informace servisu: Kontakty podpory

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999
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A

A1

Parametry, chyby a alarmy

Struény seznam parametru

Detailni popis parametrl naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/67267484

Parametr Popis Rozsah Tovarni Krok
nastaveni
r0002 Stav ménice - - 2
P0003 Uroveri uzivatelského pfistupu 0-4 1 1
0 |Pouziti definovaného seznamu parametr(i (Definuje omezenou sadu parametrd, do kterych ma
koncovy uzivatel pfistup. Viz P0013 v podrobné dokumentaci Seznam parametru.)
1 | Standardni (povoli pfistup k nej¢astéji uzivanym parametriim)
2 |Rozsifeny (povoli rozSifeny pfistup k vice parametriim)
3 | Expertni (pouze pro expertni pouziti)
4 | Servisni (pouze pro autorizovany servisni personal, chranéno heslem)
P0004 Filtr parametr( 0-22 0 1
0 |VSechny parametr 12 Charakteristiky ménice
2 |Méni¢ 13 Ovladani motoru
3 | Motor 19 Identifikace motoru
5 | Technologické aplikace / jednotky 20 Komunikace
7 | Prikazy, binarni I/O 21 Varovani / chyby / monitoring
8 | Analogovy vstup a vystup 22 Technologicky regulator
10 | Setpoint kandl / RFG
P0010 Parametr uvedeni do provozu 0-30 0 1
0 |Pfipraven 29 Download
1 | Rychlé uvedeni do provozu 30 Tovarni nastaveni
2 | Méni¢
r0018 Verze firmware - - 1
r0021 CO: Skutecna filtrovana frekvence [Hz] - - 2
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Parametr Popis Rozsah Tovarni Krok
nastaveni

r0025 CO: Skute€né vystupni napéti [V] - - 2
r0026[0] CO: Skutecné filtrované napéti DC-link [V] |- - 2
r0027 CO: Skutecny vystupni proud [A] - - 2
r0031 CO: Skutecny filtrovany moment [Nm] - - 2
r0032 CO: Skutecny filtrovany vykon - - 2
r0035[0...2] | CO: Skutec¢ny teplota motoru [°C] - - 2
r0039 CO: Méreni spotreby [kWh] - - 2
P0040 Reset méfiCe spotieby a usSetfené energie |0 -1 0 2

0 |Zadny reset

1 |Resetr0039 na 0
P0042[0...1] | Méfitko uspory energie 0.000 - 100.00 |0.000 2
Index: [0] | Faktor pro pfevod kWh na ménu

[1] | Faktor pro pfevod kWh na CO2
r0043[0...2] | USetfena energie [kWh] - - 2
r0050 CO / BO: Aktivni fidici sada (CDS) - - 2
r0051[0...1] | CO: Aktivni sada dat ménice (DDS) - - 2
r0052.0...15 | CO / BO: Aktivni stavove slovo 1 - - 2
r0053.0...15 | CO / BO: Aktivni stavové slovo 2 - - 2
P0100 Evropa / Severni Amerika 0-2 0 1

0 | Evropa [kW], zakladni frekvence motoru je 50 Hz

1 | Severni Amerika [hp], zakladni frekvence motoru je 60 Hz

2 | Severni Amerika [kW], zakladni frekvence motoru je 60 Hz
r0206 Jmenovity vykon ménice [kW] / [hp] - - 2
r0207[0...2] |Jmenovity proud ménice [A] - - 2
r0208 Jmenovité napéti ménice [V] - - 2
r0209 Maximalni proud ménice [A] - - 2
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Parametr Popis Rozsah Tovarni Krok
nastaveni

P0304[0...2] | Jmenovité napéti motoru [V] 10 - 2000 400 1
P0305[0...2] | Jmenovity proud motoru [A] 0.01 - 10000.00 |1.86 1
P0307[0...2] | Jmenovity vykon motoru 0.01-2000.00 |0.75 1
P0308[0...2] | Jmenovity cosg motoru 0.000 - 1.000 0.000 1
P0309[0...2] | Jmenovita ucinnost motoru [%] 0.0-99.9 0.0 1
P0310[0...2] | Jmenovita frekvence motoru [Hz] 12.00 - 599.00 |50.00 1
P0311[0...2] | Jmenovita rychlost motoru [ot/min] 0 - 40000 1395 1
P0335[0...2] | Chlazeni motoru 0-3 0 2

0 |S vlastnim chlazenim: Motor s chladicim ventilatorem na hfideli (IC410 nebo 1C411)

1 |Bez vlastniho chlazeni: chladici ventilator napajen oddélené (1C416)

2 | S vlastnim chlazenim a vnitfnim ventilatorem

3 |Bez vlastniho chlazeni s vnitinim ventildtorem
P0340[0...2] | Parametry vypoctd motoru 0-4 0 2

0 |Zadné vypoéty 3 Vypocet kontrolnich V/f dat

1 | Kompletni parametrizace 4 Vypocet pouze nastaveni ovladace

2 | Vypocet ekvivalentnich obvodovych dat
P0507 Aplikaéni makro 0-255 0 1
r0512 CO: Filtrovana frekvence v méfitku - - 2
P0604[0...2] | Prahova teplota motoru [°C] 0.0-200.0 130.0 2
P0640[0...2] | Faktor pretizeni motoru [%] 10.0 - 400.0 150.0 2
P0700]0...2] | Vybér zdroje ovladani 0-5 1 1

0 |[Tovarni nastaveni 2 Svorky

1 | Ovladaci panel (klavesy) 5 USS / ModBUS na RS485
P0701[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 1 0-99 0 2

0 | Digitalni vstup vypnut 16 Voli¢ pevné frekvence bit1

1 |ON/OFF1 17 Voli¢ pevné frekvence bit2
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2 | ON opacné / OFF1 18 Voli¢ pevné frekvence bit3

3 |OFF2 - dobéh do zastaveni 22 QuickStop zdroj 1

4 | OFF3 - rychly dobéh 23 QuickStop zdroj 2

9 |Kvitace (reset) poruchy 24 QuickStop prepsat

10| JOG pravy 25 Povolit DC brzdu

11 JOG levy 27 Povolit PID

12 | Opacné 29 Externi porucha

13 | MOP nahoru (zvysit frekvenci) 33 Vypnout dodate¢na setpoint

frekvence

14 | MOP dolu (snizit frekvenci) 99 Povolit BICO parametrizaci

15 | Voli¢ pevné frekvence bit0
P0702[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 2 (Viz vstup1) 0-99 0 2
P0703[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 3 (Viz vstup1) 0-99 9 2
P0704[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 4 (Viz vstup1) 0-99 15 2
P0712 Analogovy/digitalni vstup 1 0-99 0 2
[0...2]
P0713[0...2] | Analogovy/digitalni vstup 2 0-99 0 2
P0O717 Makro pfipojeni 0-255 0 1
r0722.0...12 | CO / BO: Stavy digitalnich vstupl - - 2
P0727[0...2] | Vybér 2 / 3dratové metody fizeni 0-3 0 2

0 | Siemens (start / smér) 2 3dratova (vpred / reverzace)

1 | 2dratova (vpFed / reverzace) 3 3dratova (start / smér)
P0731[0...2] | Bl: Funkce digitalniho vystupu 1 - 52.3 2
P0732[0...2] |BI: Funkce digitalniho vystupu 2 - 52.7 2
r0752[0...1] | Stav analogového vystupu ve [V] nebo - - 2

[mA]
r0754[0...1] | Stav analogového vystupu v méfitku [%] - - 2
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r0755[0...1] | CO: Stav analogového vstupu v méfitku - - 2
[4000h=100%]
P0756[0...1] | Typ analogového vstupu 0-4 0 2
0 |Vstup unipolarniho napéti (0 az +10 V)
1 | Vstup unipolarniho napéti s monitoringem (0 az 10 V)
2 | Vstup unipolarniho proudu (0 az 20 mA)
3 | Vstup unipolarniho proudu s monitoringem (0 az 20 mA)
4 | Vstup bipolarniho napéti (-10 V az +10 V)
P0757[0...1] | Hodnota x1 analogového vstupu v méfitku |-20 - 20 0 2
P0758[0...1] | Hodnota y1 analogového vstupu v méfitku |-99999 - 99999 |0.0 2
[%]
P0759[0...1] | Hodnota x2 analogového vstupu v méfitku |-20 - 20 10 2
P0760[0...1] | Hodnota y2 analogového vstupu v méfitku |-99999 - 99999 |100.0 2
[%]
P0761[0...1] | Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
vstupu
PO771[0] Cl: Analogovy vystup - 21[0] 2
P0O773[0] Doba vyhlazovani analogového vystupu 0-1000 2 2
[ms]
r0774[0] Skute¢na hodnota [V] nebo [mA] - - 2
analogového vystupu
P0775[0] Povolena absolutni hodnota 0-65535 0 2
P0O777[0] Hodnota x1 analogového vystupu v méfitku | -99999 - 99999 | 0.0 2
[%]
PO778[0] Hodnota y1 analogového vystupu v méfitku | 0 - 20 0 2
P0779[0] Hodnota x2 analogového vystupu v méfitku | -99999 - 99999 |100.0 2
[%]
P0780[0] Hodnota y1 analogového vystupu v méfitku | 0 - 20 20 2
P0781[0] Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
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vystupu
r0785.0 CO / BO: Stavové slovo analogového - - 2
vystupu
P0809[0...2] | Kopirovani pfikazového setu dat (CDS) 0-2 [0J0[1]11[2]0 2
Index: [0] | Kopirovat z CDS
[1] | Kopirovat do CDS
[2] | Zahajit kopirovani
P0810 Bl: set pfikazovych dat bit 0 (Hand / Auto) |- 0 2
P0811 Bl: set pfikazovych dat bit 1 - 0 2
P0819[0...2] | Kopirovani setu dat ménice (DDS) 0-2 [010[1]11[2]10 2
Index: [0] | Kopirovat z DDS
[1] | Kopirovat do DDS
[2] | Zahajit kopirovani
P0927 Parametr zménitelny pomoci - 1111 bin 2
r0947[0...63] | CO: Posledni poruchovy kéd - - 2
P0970 Tovarni reset 0-21 0 1
0 |Vypnut
1 | Reset parametrt
21 | Reset parametr(i do zakladniho uzivatelského nastaveni
P1000][0...2] | Vybér setpointu frekvence (otacek motoru) |0 -77 1 1
0 |Zadny hlavni setpoint 30 Zadny hlavni setpoint + Pevna
frekvence
1 | MOP setpoint 31 MOP setpoint Pevna frekvence
2 | Analogovy setpoint 32 Analogovy setpoint + Pevna
frekvence
3 | Pevna frekvence 33 Pevna frekvence + Pevna frekvence
5 |USS na RS485 35 USS on RS485 + Pevna frekvence

SINAMICS V20 Uvedeni do provozu 02/2013 CZ

31




Parametr Popis Rozsah Tovarni Krok
nastaveni
7 | Analogovy setpoint 2 37 Analogovy setpoint 2 + Pevna
frekvence
10 | Zadny hlavni setpoint + MOP setpoint |50 Zadny hlavni setpoint + USS na
RS485
11 | MOP setpoint + MOP setpoint 51 MOP setpoint + USS na RS485
12 | Analogovy setpoint + MOP setpoint 52 Analogovy setpoint + USS na
RS485
13 | Pevna frekvence + MOP setpoint 53 Pevna frekvence + USS na RS485
15 | USS na RS485 + MOP setpoint 55 USS on RS485 + USS na RS485
17 | Analogovy setpoint 2 + MOP setpoint | 57 Analogovy setpoint 2 + USS na
RS485
20 | Zadny hlavni setpoint + Analogovy 70 Zadny hlavni setpoint + Analogovy
setpoint setpoint 2
21| MOP setpoint + Analogovy setpoint 71 MOP setpoint + Analogovy setpoint
2
22 | Analogovy setpoint + Analogovy 72 Analogovy setpoint + Analogovy
setpoint setpoint 2
23 | Pevna frekvence + Analogovy setpoint |73 Pevna frekvence + Analogovy
setpoint 2
25| USS na RS485 + Analogovy setpoint | 75 USS na RS485 + Analogovy
setpoint 2
27 | Analogovy setpoint 2 + Analogovy 77 Analogovy setpoint 2 + Analogovy
setpoint setpoint 2
P1001[0...2] | Pevna frekvence 1 [HZz] -599.00 - 599.00 | 10.00 2
P1002[0...2] | Pevna frekvence 2 [HZz] -599.00 - 599.00 | 15.00 2
P1003[0...2] | Pevna frekvence 3 [HZz] -599.00 - 599.00 | 25.00 2
P1004[0...2] | Pevna frekvence 4 [HZz] -599.00 - 599.00 | 50.00 2
P1005[0...2] | Pevna frekvence 5 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1006[0...2] | Pevna frekvence 6 [HZ] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
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P1007[0...2] | Pevna frekvence 7 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1008[0...2] | Pevna frekvence 8 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1009][0...2] | Pevna frekvence 9 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1010][0...2] | Pevna frekvence 10 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1011[0...2] | Pevna frekvence 11 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1012[0...2] | Pevna frekvence 12 [HZz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1013[0...2] | Pevna frekvence 13 [HZz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1014[0...2] | Pevna frekvence 14 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1015[0...2] | Pevna frekvence 15 [Hz] -599.00 - 599.00 | 0.00 2
P1016][0...2] | M&d pevné frekvence 1-2 1 2

1 | Pfimy vybér

2 | Binarni vybér
P1031[0...2] | MOP md&d - 1 2
P1032 Zastavit obraceni sméru MOP 0-1 1 2

0 | Obraceni sméru je povoleno

1 | Obraceni sméru je zastaveno
P1040]0...2] | Setpoint MOP [Hz] -599.00 - 599.00 | 5.00 2
P1047[0...2] | MOP nabéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.00 |10.00 2
P1048[0...2] | MOP dobéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r1050 CO: Skute¢na vychozi frekvence MOP [HZ] | - - 2
P1058J0...2] | JOG frekvence [Hz] 0.00 - 599.00 5.00 2
P1059[0...2] | JOG frekvence leva [Hz] 0.00 - 599.00 5.00 2
P1060]0...2] | JOG nabéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1061[0...2] | JOG dobéhovy €as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1080[0...2] | Minimalni frekvence [Hz] 0.00 - 599.00 0.00 1
P1082[0...2] | Maximalni frekvence [Hz] 0.00 - 599.00 50.00 1
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P1120[0...2] | Nabéhovy cas [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1121[0...2] | Dobéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1130][0...2] | Pocate¢ni zaobleni nabéhového ¢asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1131[0...2] | Koneéné zaobleni nabéhového ¢asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1132[0...2] | Poc¢ate¢ni zaobleni dobéhového ¢asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1133[0...2] | Kone¢né zaobleni dobéhového Casu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1134[0...2] | Typ zaobleni 0-1 0 2
0 | Kontinualni vyhlazovani
1 | Nekontinualni zaokrouhleni
P1135[0...2] | OFF3 dobéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 5.00 2
P1200 Letmy start 0-6 0 2

0 |Letma start vypnut

1 | Letmy start vzdy aktivovan; hleda v obou smérech

2 | Letmy start aktivni po zapnuti, chyb&, OFF2; hleda v obou smérech

3 |Letmy start aktivni po chyb&, OFF2; hleda v obou smérech

4 | Letmy start vzdy aktivovan; hleda pouze ve sméru setpointu

5 | Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2; hleda pouze ve sméru setpointu

6 |Letmy start aktivni po chybé&, OFF2; hleda pouze ve sméru setpointu

P1210 Automaticky restart 0-7 1 2

0 |Vypnut

1 | Trip reset po zapnuti, P1211 vypnut

2 | Restart po vypadku elektrické sité, P1211 vypnut

3 | Restart po poklesu napéti sité nebo chybé, P1211 povolen

4 | Restart po poklesu napéti sité, P1211 povolen

5 |Restart po vypadku elektrické sité nebo chybé&, P1211 vypnut

6 |Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé&, P1211 povolen
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7 | Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé, trip kdyz vyprsi P1211
P1215 Povoleni externi brzdy 0-1 0 2

0 |Brzda motoru vypnuta

1 | Brzda motoru povolena
P1216 Zpozdéni uvolnéni externi brzdy [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1217 Doba zpozdéni po dobéhnuti [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1227[0...2] | Monitoringovy €as detekce nulové rychlosti | 0.0 - 300.0 4.0 2

[s]
P1232[0...2] | DC brzdny proud [%] 0-250 100 2
P1233[0...2] | Délka DC brzdéni [s] 0.00 - 250.00 0.00 2
P1234[0...2] | Pocatecni frekvence DC brzdéni [Hz] 0.00 - 599.00 599.00 2
P1236[0...2] | Proud kombinovaného brzdéni [%] 0-250 0 2
P1237 Dynamické brzdéni 0-5 0 2

0 |Vypnuto 3 20 % pracovniho cyklu

1 |5 % pracovniho cyklu 4 50 % pracovniho cyklu

2 |10 % pracovniho cyklu 5 100 % pracovniho cyklu
P1300[0...2] | Ovladaci méd 0-19 0 2

0 | VI/fs lineérni charakteristikou 5 V/f pro textilni aplikace

1 |VIfsFCC 6 VIfs FCC pro textilni aplikace

2 | VIf s kvadratickou charakteristikou 7 VI/f s kvadratickym eko

3 | V/f s programovatelnou 19 VI/f ovladani s nezavislym

charakteristikou setpointem napéti

4 | V/f s linearnim eko
P1310[0...2] |Prabézna podpora [%] (boost) 0.0 - 250.0 50.0 2
P1311[0...2] | Akcelera¢ni podpora [%] (boost) 0.0-250.0 0.0 2
P1312[0...2] | Startovaci podpora [%] (boost) 0.0 - 250.0 0.0 2
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P1335[0...2] | Kompenzace skluzu [%] 0.0-600.0 0.0 2
P1336[0...2] | Limit skluzu [%] 0-600 250 2
r1348 Faktor ekonomického modu [%] - - 2
P1800][0...2] | Spinaci frekvence [kHZz] 2-16 4 2
P1820[0...2] | Reverzni vystup sledu fazi 0-1 0 2
0 |Dopfedu
1 | Obratit motor
P1900 Vybér identifikace dat motoru 0-2 0 2
0 |Vypnuto
2 | Identifikace vSech parametrl v zastaveném stavu
r1926 Odskok [us] - - 2
P2010[0...1] | USS / MODBUS prenosova rychlost 6-12 8 2
6 |9600 bps 10 76800 bps
7 119200 bps 11 93750 bps
8 |38400 bps 12 115200 bps
9 |57600 bps
Index: [0]| USS / MODBUS na RS485
[1]1| USS na RS232 (rezervovany)
P2011[0...1] | USS adresa 0-31 0 2
P2021 Modbus adresa 1-247 1 2
P2023 RS485 Vybér protokolu 0-2 1 1
0 |Zadny
1 |USS
2 | Modbus
Poznamka: |Pozméné P2023 je vyzadovano vypnout a zapnout napdajeni ménice (to mdze zabrat nékolik

sekund).
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r2110[0...3] | CO: Cislo varovani - - 2
P2157[0...2] | Prahova frekvence f_2 [Hz] 0.00 - 599.00 30.00 2
P2158[0...2] | Zpozdéni prahové frekvence f_2 [ms] 0 - 10000 10 2
P2159[0...2] | Prahova frekvence f_3 [Hz] 0.00 - 599.00 30.00 2
P2160][0...2] | Zpozdéni prahové frekvence freqf_3 [ms] |0 - 10000 10 2
P2200][0...2] | BI: Povolit PID ovlada¢ - 0 2
P2201[0...2] | Pevny PID setpoint 1 [%] -200.00 - 200.00 | 10.00 2
P2202[0...2] | Pevny PID setpoint 2 [%] -200.00 - 200.00 | 20.00 2
P2203[0...2] | Pevny PID setpoint 3 [%] -200.00 - 200.00 | 50.00 2
P2204[0...2] | Pevny PID setpoint 4 [%] -200.00 - 200.00 | 100.00 2
P2205[0...2] | Pevny PID setpoint 5 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2206[0...2] | Pevny PID setpoint 6 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2207[0...2] | Pevny PID setpoint 7 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2208|0...2] | Pevny PID setpoint 8 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2209][0...2] | Pevny PID setpoint 9 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2210][0...2] | Pevny PID setpoint 10 [%)] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2211[0...2] | Pevny PID setpoint 11 [%)] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2212[0...2] | Pevny PID setpoint 12 [%)] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2213[0...2] | Pevny PID setpoint 13 [%)] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2214[0...2] | Pevny PID setpoint 14 [%)] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2215[0...2] | Pevny PID setpoint 15 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2216[0...2] | Pevny PID setpoint mode 1-2 1 2
1 | Pfimy vybér
2 | Binarni vybér
r2224 CO: Skutec€ny pevny PID setpoint [%] - - 2
P2231[0...2] | PID-MOP md&d - 0 2

SINAMICS V20 Uvedeni do provozu 02/2013 CZ

37




Parametr Popis Rozsah Tovarni Krok
nastaveni
P2232 Zakazat opacny smér PID-MOP 0-1 1 2
0 | Opacny smér je povolen
1 | Opacny smér je zakazan
P2240]0...2] | Setpoint PID-MOP [%] -200.00 - 200.00 | 10.00 2
P2247[0...2] | PID-MOP ¢&as nabéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
P2248][0...2] | PID-MOP ¢&as dobéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r2250 CO: Vystupovy setpoint PID-MOP [%] - - 2
P2253[0...2] | Cl: PID setpoint - 0 2
P2257 Nabéhovy €as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
P2258 Dobéhovy €as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
r2260 CO: PID setpoint po PID-RFG [%] - - 2
P2264[0...2] | Cl: PID zpétna vazba - 755[0] 2
P2265 PID zpétna vazba Casové konstanty filtru 0.00 - 60.00 0.00 2
[s]
r2266 CO: PID filtrovana zpétna vazba [%] - - 2
P2271 PID typ snimace 0-1 0 2
0 |Vypnuto
1 | Inverze signalu zpétné vazby PID
r2272 CO: PID zpétna vazba v méfitku [%] - - 2
r2273 CO: PID chyba [%] - - 2
P2274 PID derivacni ¢as [s] 0.000 - 60.000 |0.000 2
P2280 PID proporcionalni zesileni 0.000 - 65.000 |3.000 2
P2285 PID integra¢ni Casova konstanta [s] 0.000 - 60.000 |0.000 2
P2291 PID horni limit vystupu [%] -200.00 - 200.00 | 100.00 2
P2292 PID spodni limit vystupu [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
r2294 CO: Skute¢ny PID vystup [%] - - 2
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P2350 Zapnuti PID autotune 0-4 0 2
0 |PID autotuning vypnut
1 | PID autotuning pomoci Ziegler Nichols (ZN) standardu
2 | PID autotuning jako 1 plus pfekmit (O/S)
3 | PID autotuning jako 2 maly nebo zadny prekmit (O/S)
4 | PID autotuning pouze PI, ¢tvrtinové tlumeni reakce
P2360][0...2] | Povoleni ochrany kavitace 0-2 0 2
0 |Vypnuto
1 |Chyba
2 |Varovat
P2361[0...2] | Prahova kavitace [%] 0.00 - 200.00 40.00 2
P2362[0...2] | Cas ochrany kavitace [s] 0 - 65000 30 2
P2365[0...2] | Hibernace povolena / vypnuta 0-1 0 2
0 |Vypnuto
1 | Povoleno
P2940 BI: Uvolnéni funkce kolisani frekvence - 0.0 2
P2945 Frekvence kolisani signalu [Hz] 0.001-10.000 |1.000 2
P2946 Amplituda kolisani signalu [%] 0.000 - 0.200 0.000 2
P2947 Ubytkovy krok kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
P2948 Prirtstkovy krok kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
P2949 Sitka pulzu kolisavého signalu [%)] 0-100 50 2
r2955 CO: Vystup kolisavého signalu [%] - - 2
r3113.0...15 | CO / BO: Porucha (bitového pole) - - 1
P3350[0...2] | Mod super moment 0-3 0 2
0 [Modd super momentu vypnut 2 Mad kladivo povolen
1 | Mdd super momentu povolen 3 Odstranéni blokovani povoleno
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P3351[0...2] | Bl: Super otacivy moment povolen - 0 2
P3352[0...2] | Mod spusténi super momentu 0-2 1 2
0 |Povolen po prvnim bé&hu po spusténi
1 | Povolen pfi kazdém béhu
2 | Povolen digitalnim vstupem
P3353[0...2] | Nabéhovy €as super momentu [s] 0.0 - 650.0 5.0 2
P3354[0...2] | Frekvence super momentu [Hz] 0.0-599.0 5.0 2
P3355[0...2] | Uroveri podpory super momentu [%] 0.0 -200.0 150.0 2
P3356[0...2] | Cas podpory super momentu [s] 0.0-20.0 5.0 2
P3357[0...2] | M&d kladivo - Uroven [%] 0.0 - 200.0 150.0 2
P3358]0...2] | Pocet cyklli médu kladivo 1-10 5 2
P3359[0...2] | Délka startu médu kladivo [ms] 0- 1000 300 2
P3360[0...2] | Délka zastaveni modu kladivo [ms] 0- 1000 100 2
P3361[0...2] | Frekvence funkce odstranéni blokovani 0.0-599.0 5.0 2
[Hz]
P3362[0...2] | Reverzni ¢as funkce odstranéni blokovani |0.0 - 20.0 5.0 2
[s]
P3363[0...2] | Povolit rychly nabéh 0-1 0 2
0 | Vypnout rychly nabéh pro funkci odstranéni blokovani
1 | Povolit rychly nabéh pro funkci odstranéni blokovani
P3364[0...2] | Pocet cykll funkce odstranéni blokovani 1-10 1 2
r3365 Stavové slovo: super moment - - 2
P3852[0...2] | BI: Povolit ochranu pfed zamrznutim - 0 2
P3853[0...2] | Frekvence ochrany pfed zamrznutim [Hz] |0.00 - 599.00 5.00 2
P3854[0...2] | Proud ochrany pfed kondenzaci [%] 0-250 100 2
P3900 Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu 0-3 0 1
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Parametr

Popis

Rozsah

Tovarni

nastaveni

Krok

0 |Zadné rychlé uvedeni do provozu

1 | Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu s tovarnim resetem

2 | Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu

3 | Ukon€eni rychlého uvedeni do provozu pouze pro data motoru

P8553

Typ menu

0-1

0 |Menu bez textu

1 |Menu s textem
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A.2

Kody chyb a alarmu

Seznam kédu chyb

Chyba | Popis Chyba | Popis
F1 Nadproud F62 Neplatny obsah klonovanych parametra
F2 Prepéti F63 Nekompatibilni obsah klonovanych parametr
F3 Podpéti F64 Meni¢ se pokusil o automatické klonovani behem
startu
F4 Prehtati ménice F71 Chyba USS setpointu
F5 12t ménice F72 | Chyba USS / MODBUS setpointu
F6 Vzrust teploty ¢ipu dosahuje kritické urovné | F80 Al ztratilo vstupni signal
F11 Prehiati motoru F85 Externi chyba
F12 Ztracen signal teploty ménice F100 |Reset hlidace
F20 Prilis vysoka zvinéni DC F101 |Pieteceni zasobniku
F35 Automaticky restart po n F221 |Zpétna vazba PID pod minimalni arovni
F41 Selhani identifikace dat motoru F222 | Zpétna vazba PID nad maximalni arovni
F51 Chyba parametru EEPROM F350 | Konfigura¢ni vektor ménice selhal
F52 Chyba software ménice F395 |Test prijeti / ¢ekani na potvrzeni
F60 Asic timeout F410 | Selhani ochrany kavitace
F61 Chyba klonovani parametra MMC / SD F452 | Selhani pasu
karty
¢ Pro navigaci v seznamu chyb stisknéte s nebo M
e Pro vycisténi / kvitaci chyby stisknéte & , hebo, pokud tak byl méni¢ nastaven,

kvitujte chybu externé.

M

Pro ignoraci chyby stisknéte

Po kvitaci &i ignoraci chyby se obrazovka vrati do pfedchoziho vybéru. lkona chyby zistane

aktivni, dokud nebude chyba smazana / kvitovana
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Seznam kadu alarmu

Alarm | Popis Alarm |Popis

A501 | Limit proudu A600 | Varovani - piekroceni RTOS

A502 | Limit prepéti A910 | Ovlada¢ Vdc_max deaktivovan

A503 | Limit podpéti A911 | Ovlada¢ Vdc_max aktivni

A504 | Prehiati ménice A912 | Ovlada¢ Vdc_min aktivni

A505 |12t ménice A921 | AO parametry nejsou poradné nastaveny
A506 | Varovani zvysené teploty IGBT kiizovatky A922 | Na méni¢ neni aplikovano zadné zatizeni
A507 | Ztrata signalu teploty ménice A923 | Jsou vyzadovany JOG levy i JOG pravy

A511 |12t pfehiati motoru A930 | Varovani ochrany kavitace

A535 | Pretizeni brzdného odporu A936 | Autotuning PID aktivni

A541 | Identifikace dat motoru aktivni A952 | Detekovana chyba pasu

Povsimnéte si, ze alarmy nemohou byt kvitovany. Jsou automaticky smazany v pfipadé, ze

bylo varovani napraveno.
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